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1. Los números reales (R).

1.1. La recta real. El valor absoluto como distancia en R. Desigualdades y desigual-
dades con valor absoluto. Estimación por arriba y por abajo de expresiones al-
gebraicas con o sin valor absoluto.

2. Variables y funciones. Breve repaso (material ya estudiado en MAT-14001-Intro).

2.1. Funciones, notación funcional. Dominio y rango. Operaciones algebraicas con
funciones. Composición de funciones.

2.2. Gráficas y transformaciones de gráficas (homotecias y traslación).

2.3. Inventario de funciones: lineales, polinomiales, racionales, algebraicas, trigonométri-
cas.

3. Ĺımites y funciones continuas.

3.1. Noción intuitiva de ĺımite. Ĺımites y ĺımites unilaterales.

3.2. Álgebra de ĺımites. Principios de compresión (sándwich) para cálculo de ĺımites.

3.3. Definición formal de ĺımite. Ejemplos.

3.4. Ĺımites hacia ±∞. Comportamiento asintótico. Ĺımites con valor ±∞. Principios
de comparación.

3.5. Continuidad puntual. Clasificación de discontinuidades. Continuidad y composi-
ción.

3.6. Continuidad en intervalos. Teorema de valor intermedio (Bolzano). Aplicaciones.

4. La derivada.

4.1. Motivación f́ısica y geométrica. Interpretación: tangente, mejor aproximación li-
neal a una función, razón de cambio puntual.

4.2. Definición formal de la derivada. Ejemplos.

4.3. Derivadas y las operaciones algebraicas de funciones.

4.4. Derivadas de las funciones del catálogo 2.3. Regla de la cadena. Ejemplos.

4.5. Derivación impĺıcita.

4.6. Derivadas de orden superior. Interpretación f́ısica y geométrica de la segunda
derivada.
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5. Aplicaciones de la derivada.

5.1. Rectas tangentes y normales a gráficas.

5.2. Teorema de Rolle. Teorema del valor medio. Consecuencias. Método de Newton-
Raphson (si el tiempo lo permite).

5.3. Funciones monótonas.

5.4. Valores extremos de funciones y puntos de inflexión. Criterios de primera y se-
gunda derivada. Optimización en intervalos cerrados.

5.5. Graficación de funciones.

5.6. Problemas de máximos y mı́nimos (inclúıdos los que usan principios básicos de
geometŕıa plana).

5.7. Tasas relacionadas. Aproximación lineal. Diferenciales.

6. Introducción a la integral de Riemann

6.1. Motivación geométrica: áreas. Sumas de Riemann y la integral definida (discusión
intuitiva e informal).

6.2. Cálculo de primitivas. Reglas básicas de integración. Primeros ejemplos de inte-
gración por sustitución. Problemas con valor inicial.

6.3. Área entre curvas definidas por gráficas de funciones.

6.4. El Teorema Fundamental del Cálculo y sus aplicaciones.
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