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1. Sistemas dinámicos y ecuaciones diferenciales ordinarias en Rn.

1.1. El operador de evolución y la noción de flujo.

1.2. Puntos de equilibrio, estabilidad de Lyapunov y orbital.

1.3. Aproximación lineal, matriz fundamental (matriz exponencial) y matrices de
Jordan.

1.4. Problemas de condiciones iniciales y de valores a la frontera.

1.5. Introducción a la teoŕıa de bifurcación en R (silla-nodo, transcŕıtica y tenedor).

2. Introducción a las variedades invariantes.

2.1. Conjuntos invariantes.

2.2. Equivalencia topológica entre campos.

2.3. Teorema de Hartman–Grobman.

2.4. Sistemas gradiente y conservativos.

2.5. Introducción a los sistemas Hamiltonianos.

3. Órbitas periódicas.

3.1. Ciclos ĺımite y funciones de Lyapunov.

3.2. Sistemas de Liénard (oscilador de Van der Pol).

3.3. Nociones de estabilidad estructural.

3.4. Teorema de Poincaré–Andronov–Hopf (bifurcación de Hopf).

3.5. Mapeo de Poincaré.

4. Temas selectos de ejemplos de comportamientos dinámicos caóticos.

4.1. Oscilador de Duffing forzado.

4.2. sistema de Lorenz.
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